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 ＜作成の動機・目的＞ 
  研究室では2足受動歩行を主に研究しているが、４足受動歩行ではどのようになるか興味を持ち、 
  小学生や中学生に親しみやすくし、創作意欲をわかせるために動物型を製作しました。 
 
 ＜利用方法＞ 
  小学校や中学校の図工や技術などの時間に製作することで、のこぎりや電動のこぎりの使い方を学び、 
  実際に歩かせることで受動歩行の物理的現象を学習させ、自由な形を作ることで生徒の創造力を生み出すこ

とが可能です。 
 
 ＜工夫したところ＞ 
  当初は前後の足が開きすぎて歩行しませんでした。そこで足の後ろにストローのストッパーをつけることに

より、足の歩幅を一定にしました。また、４足独立して動かすために、胴体を分割してひねりを加え、前後

左右に揺れるように足裏に傾斜をつけることにより歩行を可能にしました。 
 
 
 
 
 

 

 


